5 gl ¥ GOBIERNO MINISTERIO F E CY I
¥ DEESPANA  DECIENCIA

EINNOVACION Instituto
de Salud

Carlos|ll
| Fecha del CVA 12/06/2023
Parte A. DATOS PERSONALES
Nombre * Carlos Javier
Apellidos * Garcia Orellana
Sexo * No Contesta | Fecha de Nacimiento *
DNI/NIE/Pasaporte * | Teléfono *
URL Web
Direccion Email cjgarcia@unex.es
Identificador cientifico | Open Researcher and 0000-0001-6089-1499
Contributor ID (ORCID) *
Researcher ID
Scopus Author ID 6603188239
* Obligatorio
A.1. Situacion profesional actual
Puesto Catedratico de Universidad
Fecha inicio 2023
Organismo / Institucion | Universidad de Extremadura
Departamento / Centro | Ingenieria Eléctrica, Electronica y Automatica / Facultad de
Ciencias / Instituto de Computacion Cientifica Avanzada
Pais Espafa Teléfono 924289542
Palabras clave Inteligencia artificial; Calculo cientifico; Robots autbnomos;
Vision por computador; Procesamiento de imagenes
A.3. Formacién académica
Grado/Master/Tesis Universidad / Pais Ano
Doctor en Ciencias Fisicas Universidad de Extremadura 1998
Licenciado en Ciencias Fisicas Universidad de Extremadura / 1994
Espafa

A.4. Indicadores generales de calidad de la produccion cientifica

- Cuatro sexenios de Investigacion reconocidos, 1996-01, 2002-07, 2008-13 y 2014-19.

- Un sexenio de Transferencia reconocido, 2007-2015.

- Tres Tesis Doctorales dirigidas. Una en los ultimos 10 afos.

- Citas totales: 333 (Scopus), 383 (Reseachgate), 472 (Google Scholar).

- Promedio citas por afo (ultimos cinco): 33 (Scopus), 36 (Researchgate), 43 (Google Scholar)
- Publicaciones totales Q1: 12

- indice h: 9 (Scopus), 10 (Researchgate), 12 (Google Scholar)

Parte B. RESUMEN LIBRE DEL CURRICULUM

Carlos J. Garcia Orellana es Licenciado en Fisica (1994), con premio extraordinario de
Licenciatura y Doctor desde 1998. Fue Becario FPU y es Profesor en la UEx desde 1996,
actualmente es Profesor Titular de Universidad (acreditado a Catedratico de Universidad), con
5 Quinquenios y 5 Sexenios reconocidos (uno de ellos de transferencia). Pertenece al Dpto. de
Ing. Eléctrica, Electronica y Automatica, siendo actualmente Secretario del mismo, y al Instituto
Universitario de Investigacion en Computacion Cientifica Avanzada (ICCAEX).

En el aspecto Docente, pertenece al area de Electrénica y ha impartido e imparte docencia
general de Electrénica a nivel de Grado (Dispositivos Electronicos, Fisica

de Semiconductores, Electrénica Analdgica y Digital) y mas especifica (Estructura de
Computadores, Control de Sistemas y Electrénica de Vehiculos), mientras que a nivel
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de Master y Doctorado ha impartido o imparte clases de Clasificacion de Patrones,
Neurocomputacion, Computacién con Clusters, Algoritmos Genéticos y Arquitecturas
Paralelas (Desarrollo con OpenMP, CUDA y OpenCL). Ha dirigido tres Tesis Doctorales y
nueve trabajos de nivel de Tesis de Master (DEAs, TFM, Tesinas), relacionados con
Clasificacion de Patrones y Robética.

En el aspecto Investigador, es el coordinador del Grupo de Clasificacién de Patrones y Analisis
de Imagenes (CAPI) de la UEx desde 2006, su trabajo se ha centrado en el

campo de la Clasificacion de Patrones con redes neuronales y clasificadores estadisticos, asi
como en Computacion de Altas Prestaciones (HPC) aplicada a dicho campo, trabajando
principalmente en problemas relacionados con imagenes reales (ganado bovino, mamografias
de alta resolucion y aplicaciones agroalimentarias, entre otros). En el afio 2006 estuvo 6
meses en el CERN (Suiza), centrandose su trabajo alli en computacion grid y distribuida. En
los ultimos afos, ha trabajado en sistemas de vision para el control de robot industriales, en
sistemas sensoriales de gases y en aprendizaje automatico (principalmente Deep Learning)
aplicado al sector agroalimentario y a la deteccion de granos de polen. Tiene unas 80
publicaciones, entre articulos, capitulos de libro y congresos, 30 de ellas recogidas en el JCR.
Ha participado en unos 30 proyectos de |+D (regionales y nacionales), dirigiendo 15 de ellos.
Enrelacién a la transferencia, ha dirigido 12 convenios con empresas y dispone de una patente.

Parte C. MERITOS MAS RELEVANTES

C.1. Publicaciones
AC: Autor de correspondencia; (n° x / n°y): posicién firma solicitante / total autores. Si aplica,
indique el nimero de citaciones

1 Articulo cientifico. Miguel Macias Macias; Héctor Sanchez Santamaria; Carlos
J. Garcia Orellana; Horacio Gonzalez Velasco; Ramon  Gallardo Caballero;
Antonio Garcia Manso. (3/6). 2023. Mask R-CNN for quality control of table
olives. Multimedia Tools and Applications. Springer. 82, pp.21657-21671. ISSN
1380-7501. https://doi.org/10.1007/s11042-023-14668-8

2 Articulo cientifico. Antonio Serrano Pérez; Jesus Abril Gago; Carlos J. Garcia
Orellana. (3/3). 2022. Development of a Low-Cost Device for Measuring Ultraviolet Solar
Radiation. Frontiers in Environmental Science. Frontiers. 9:737875. ISSN 2296-665X.

3 Articulo cientifico. Antonio Garcia Manso; Ramoén Gallardo Caballero; Carlos J. Garcia
Orellana; Horacio Gonzalez Velasco; Miguel Macias Macias. (3/). 2021. Towards selective
and automatic harvesting of broccoli for agri-food industry. Computers and Electronics in
Agriculture. 188, pp.106263. ISSN 0168-1699.

4 Articulo cientifico. Ramoén Gallardo Caballero; Carlos J. Garcia Orellana; Antonio Garcia
Manso; Horacio Gonzalez Velasco; Rafael Tormo Molina; Miguel Macias Macias. (2/
). 2019. Precise Pollen Grain Detection in Bright Field Microscopy Using Deep Learning
Techniques. Sensors. MDPI AG. 2019, pp.3583-3602. ISSN 1424-8220.

5 Articulo cientifico. Carlos J. Garcia Orellana; Miguel Macias Macias; Horacio Gonzalez
Velasco; Antonio Garcia Manso; Ramén Gallardo Caballero. (1/). 2019. Low-Power
and Low-Cost Environmental loT Electronic Nose Using Initial Action Period
Measurements. Sensors. MDPI AG. 2019, pp.3183-3204. ISSN 1424-8220.

6 Articulo cientifico. M. Macias-Macias; Carlos J. Garcia -Orellana;
Horacio Gonzalez-Velasco; Antonio Garcia-Manso; J. Enrique Agudo; Hector
Sanchez-Santamaria. (2/). 2017. Gas sensor measurements during the initial
action period of duty-cycling for power saving. Sensors and Actuators B:
Chemical. Elsevier. 239, pp.1003-1009. ISSN 0925-4005.

7 Articulo cientifico. Antonio Garcia Manso; Ramoén Gallardo Caballero; Carlos J. Garcia
Orellana; Horacio Gonzalez Velasco; Miguel Macias Macias. (3/). 2016. Diagnosing breast
masses using ICA and non-image features. Neural Network World. ACAD SCIENCES
CZECH REPUBLIC, INST COMPUTER SCIENCE. 26-1, pp.29-44. ISSN 1210-0552.
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8 Articulo cientifico. Miguel Jurado Vargas; Alfonso Fernandez Timoén; Carlos J.
Garcia Orellana. (3/). 2015. Application of the new Monte Carlo code AlfaMC to the
calibration of alpha-particle sources. Nukleonika. Institute of Nuclear Chemistry and
Technology. 60-3, pp.651-655. ISSN 0029-5922.

9 Articulo cientifico. Miguel Macias Macias; J. Enrique Agudo; Antonio Garcia Manso;
Carlos J. Garcia Orellana; Horacio Gonzalez Velasco; Ramon Gallardo Caballero. (4/
)- 2014. Improving Short Term Instability for Quantitative Analyses with Portable Electronic
Noses. Sensors. MDPI AG. 2014, pp.10514-10526. ISSN 1424-8220.

10 Articulo cientifico. M. Macias-Macias; J. Enrique Agudo; A. Garcia-Manso; C.J.
Garcia-Orellana; H.M. Gonzalez-Velasco; R. Gallardo-Caballero. (4/). 2013. A Compact and
Low Cost Electronic Nose for Aroma Detection. Sensors. MDPI. 13-5, pp.5528-5541. ISSN
1424-8220.

11 Articulo cientifico. A. Garcia-Manso; C.J. Garcia-Orellana; H.M. Gonzalez-Velasco; R.
Gallardo-Caballero; M. Macias-Macias. (2/). 2013. Study of the effect of breast tissue density
on detection of masses in mammograms. Computational and Mathematical Methods in
Medicine. Hindawi Publishing Corporation. 2013, pp.1-10. ISSN 1748-670X.

12 Articulo cientifico. A Garcia-Manso; C.J. Garcia-Orellana; H. Gonzalez-Velasco; R.
Gallardo-Caballero; M. Macias-Macias. (2/). 2013. Consistent performance measurement of
a system to detect masses in ammograms based on blind feature extraction. BIOMEDICAL
ENGINEERING ONLINE. BIOMED CENTRAL LTD. 12, pp.1-15. ISSN 1475-925X.

13 Libro o monografia cientifica. A. Garcia Manso; C.J. Garcia Orellana. (2/). 2013. Detection
and classification of masses in mammograms using ICA. Detection and classification of
masses in mammograms using ICA. LAP LAMBERT Academic Publising. pp.1-176. ISBN
978-3-659-45204-8.

C.2. Congresos

1 Forero, J.; Venegas, M.; Requena, F.; Carlos J. Garcia Orellana; H. Gonzalez Velasco;
Alcalde, M.J.. Efecto del cruce sobre la calidad de la canal y de la carne de corderos
merinos y cruzados. XLIII Congreso Nacional y XIX Congreso Internacional de la Sociedad
Espafiola de Ovinotecnia y Caprin. 2018. Espafa. Participativo - Ponencia invitada/
Keynote. Congreso.

2 Miguel Jurado Vargas; Alfonso Fernandez Timon; Carlos J. Garcia Orellana. Application of
the new Monte-Carlo code ALFAMC to the calibration of Alfa-particle sources. International
Conference on Development and Applications of Nuclear Technologies (NuTech
2014). 2014. Polonia. Participativo - Pdster. Congreso.

3 Antonio Garcia Manso; Carlos J. Garcia Orellana; Rafael Tormo Molina; Ramén Gallardo
Caballero; Miguel Macias Macias; Horacio Gonzalez Velasco. Semi-automatic Measure
and Identification of Allergenic Airborne Pollen. 10th International Conference on Atrtificial
Intelligence Applications and Innovations (AIAI 2014). 2014. Grecia. Participativo - Ponencia
oral (comunicacion oral). Congreso.

4 Antonio Garcia Manso; Carlos J. Garcia Orellana; Ramon Gallardo Caballero; Nico
Lanconelli; Horacio Gonzalez Velasco; Miguel Macias Macias. Robustness of a CAD
System on Digitized Mammograms. 5th Workshop on Artificial Neural Networks in Pattern
Recognition, ANNPR 2012. Fondazione Bruno Kessler (FBK). 2012. Italia. Participativo -
Ponencia oral (comunicacion oral). Congreso.

C.3. Proyectos y Contratos

1 Proyecto. TED2021-131242B-100, Sistema robotizado para la poda inteligente de
vinedos. Agencia Estatal de Investigacion. Miguel Macias Macias. (Universidad de
Extremadura). 01/12/2022-31/01/2024. 112.930 €.

2 Proyecto. TE-0009-1, Desarrollo de un prototipo robotizado para la poda automatica
de vifiedos. Junta de Extremadura. Carlos Javier Garcia Orellana. (Universidad de
Extremadura). 08/03/2022-07/03/2023. 40.677,14 €.

3 Proyecto. GR21087, Ayuda al Grupo de Clasificacion de Patrones y Analisis
de Imagenes. Junta de Extremadura. Carlos J. Garcia Orellana. (Universidad de
Extremadura). 01/01/2022-31/12/2022. 6.984,81 €.
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4 Proyecto. AgroFieldDetect2, AgroFieldDetect2: Sistema robotizado para poda de
vifedos. Catedra Telefénica - UEx. Miguel Macias Macias. (Universidad de

Extremadura). 14/12/2021-14/06/2022. 3.000 €.

5 Proyecto. GR18100, Grupo de Clasificacion de Patrones y Analisis de Imagenes. Junta
de Extremadura. Carlos J. Garcia Orellana. (Universidad de Extremadura). 29/05/2018-
28/05/2021. 14.337,75 €.

6 Proyecto. WeedDL, Deteccion de malezas para modulacion en el uso de herbicidas
basada en Deep Learning - WeedDL. Catedra Telefénica - UEx. Miguel Macias
Macias. (Universidad de Extremadura). 12/09/2019-13/03/2020. 3.000 €.

7 Proyecto. EQC2018-004181-P, SISTEMA DE COMPUTO BASADO EN
PROCESADORES XEON DE ULTIMA GENERACION PARA EL EQUIPAMIENTO DEL
INSTITUTO DE COMPUTACION CIENTIFICA AVANZADA DE LA UEX Y SOFTWARE
PARA SU APLICACION EN FLUIDODINAMICA. Agencia Estatal de Investigacion. Juan
Jesus Ruiz Lorenzo. (Universidad de Extremadura). 01/01/2018-31/12/2018. 145.200 €.

8 Proyecto. GR15101, Ayudas a Grupos de Investigacion Catalogados. Junta de
Extremadura. Carlos J. Garcia Orellana. (Universidad de Extremadura). 01/01/2015-
31/12/2017. 35.765,5 €.

9 Proyecto. TEC2013-46242-C3-3-P, Sistema-en-chip Multicanal de prediccion vy
monitorizacién de Cardiopatias basados en sefiales de Impedancia Bioeléctrica mediante
redes de sensores corporales inalambricos. Ministerio de Economia y Competitividad. José
L. Ausin Sanchez. (Universidad de Extremadura). 01/01/2014-31/12/2016. 105.633 €.

10 Contrato. Sistema de Vision para Caracterizacion de cultivos en tiempo real mediante redes
neuronales profundas Coveless Ingenieria, S.L.. Carlos J. Garcia Orellana. 12/12/2020-
12/06/2022. 9.400 €.

11 Contrato. ANALISIS DE VARIABLES EXTERNAS DE ENTRADA PARA UN SISTEMA
DE CONTROL, SEGUIMIENTO Y AUTOMATIZACION INTELIGENTE DE LA FERTIRRIG
ACION. PROYECTO MODIFIER Ambling, SL. Carlos J. Garcia Orellana. 13/03/2020-
13/09/2021. 8.900 €.

12 Contrato. DESARROLLO DE UN SISTEMA DE CONTROL, SEGUIMIENTO Y
AUTOMATIZACION DE LA FERTIRRIGACION UTILIZANDO TECNICAS DE 10T, Big
DATA Y Machine Learning. PROYECTO MODFIER Coveless Ingenieria, SL. Carlos J.
Garcia Orellana. 13/03/2020-13/09/2021. 8.900 €.

13 Contrato. Desarrollo de un modelo de sistema robotizado autoguiado y su integracion
en multiplataforma loT Coveless Ingenieria, SL. Carlos J. Garcia Orellana. 22/11/2019-
22/05/2021. 9.200 €.

14 Contrato. Herramienta Roboética Universal para la Manipulacion de Productos Industriales:
ROBOFLESS Coveless Ingenieria, S.L.. Carlos J. Garcia Orellana. 10/06/2016-
09/02/2018. 4.235 €.

15 Contrato. Toma de Imagenes y reconstruccion tridimensional de canales de
corderos Fundacion Investigacion de la Universidad de Sevilla. Carlos J. Garcia
Orellana. 29/09/2015-06/10/2015. 1.210 €.

16 Contrato. Desarrollo de un Software de vision para la localizacion en el espacio
de objetos 3D con geometria definida Coveless Ingenieria, S.L.. Carlos J. Garcia
Orellana. 17/07/2015-16/01/2016. 13.915 €.

C.4. Actividades de transferencia y explotaciéon de resultados
Patente de invencién. C.J. Garcia Orellana; H.M. Gonzalez Velasco; M. Macias
Macias; R. Gallardo Caballero; A. Garcia Manso; J.M. Mangas Rodriguez; R. Leal
Paniagua. ES2445245. CELDA PARA EL CONTROL DE CALIDAD DE FRUTA MEDIANTE
UN SISTEMA DE VISION MULTIESPECTRAL INTELIGENTE Y SISTEMA ROBOTIZADO
ES2445245 Espana. 11/12/2014. Universidad de Extremadura y Coveless Ingenieria,
S.L.. Coveless Ingenieria, S.L.

C.5. Estancias en centros de I+D+i publicos o privados
European Organization for Nuclear Research (CERN). . Suiza. Ginebra. 29/03/2006-
30/09/2006. 6 meses. Posdoctoral.
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